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Plattform MX6

Softwareoption S104
CODESYS CANopen Master

1 Identifikation

Identifikation

Optionskennung S104

Bestellnummer S-05000305-0000

Kurzbezeichnung CODESYS CANopen Master

Kurzbeschreibung Mit Hilfe dieser Softwareoption ist es méglich, die Steuerung als CANOpen Master in

einem CAN Bus Netzwerk zu betreiben.

Revisionskennung Dokument V1.0

2 Systemvoraussetzungen und Einschrankungen

System requirements and restrictions

Unterstitzte Plattformen oder Berghof SPS Gerate der MX6 Plattform (z.B.: MCs, CCs, DCs).
Gerate Weitere Informationen beziiglich Verfiigbarkeit und Kompatibilitat finden Sie im
Produktkatalog im Abschnitt Optionen.

Firmware Alle

Weitere Anforderungen — Berghof MX6 SPS mit einer freien Ethernet Schnittstelle
— AllCODESYS V3 IDE

Einschrankungen

BERGHOF
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3 Produktbeschreibung

Die CANopen-Unterstiitzung in CODESYS basiert auf der Standard-Implementierung des CAN-Interfaces (CAN Minidriver Inter-
face). Ist diese Systemvoraussetzung auf Ihrem mit CODESYS programmierbaren Zielgerat erfiillt, so kdnnen Sie als Anwender
CODESYS CANopen sofort einsetzen.

CODESYS CANopen Manager beinhaltet:

Die EtherCAT-Master-Integration im IEC 61131-3 Programmiersystem CODESYS umfasst:

— einen vollstédndig im Programmiersystem CODESYS integrierten CANopen-Manager/Slave-Konfigurator auf Basis von EDS
bzw. DCF-Dateien einen portierbaren Protokollstack in Form einer CODESYS-Bibliothek

Sie bendtigen kein externes Tool zur Konfiguration des Bussystems oder der verwendeten E/A-Daten.

— einen CANopen Kommunikationsstack in Form einer CODESYS-Bibliothek nach CiA 301
Der Protokollstack ist portabel fiir unterschiedliche Plattformen und muss nicht fest auf dem Gerat implementiert werden.
Das IEC 61131-3 Programmiersystem Ubersetzt den Stack zusammen mit dem Applikationscode in nativen Maschinen
code und |adt ihn in die Steuerung.

— eine Applikationsschnittstelle nach CiA 405 zur Diagnose und Verwendung von SDO
umfangreiche Funktionalitdt ohne Zusatzsoftware verfligbar

Ohne giiltige Lizenz kann der CANOpen Manager fiir 30 Minuten im Demo Mode ohne Einschrankungen betrieben werden.
Nach der Installation der Softwarelizenz ist es mdglich die CANOpen Manager Funktion auf der Steuerung zeitlich
uneingeschrankt zu nutzen. Die Lizenzierung erfolgt pro Steuerung.

Eine vollstandige Dokumentation der verschiedenen CANOpen Manager - und Geratekonfigurationsmens finden Sie in der

CODESYS Online-Hilfe unter:
https://help.codesys.com/webapp/ can f canopen manager;product=core canbus_configuration editor;version=3.5.15.0
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4 Quick Start Guide

Mit diesem bebilderten Quick Start Guide ist es moglich, ein funktionsfahiges Demoprojekt, das als CANOpen Manager agiert,
innerhalb weniger Minuten zu erstellen.

4.1 Vorbereitende Aufgaben

In der Webkonfiguration der Steuerung muss unter dem Konfigurationspunkt “CAN Configuration” fir die zur Verwendung ge-

plante CAN Schnittstelle die Einstellung ,set by codesys ausgewahlt werden.

CAN Configuration

Configuration

Network

CAN

Time and Date
Display
FTP-Server
S55H-Server
WEB-Server
VEN

IXON

Users

SVC Config
Easy-Connect
Input Config

Config Protection

Reset Config
System

Info

Licenseinfo

Screenshot

Update
Reboot

CANO Baudrate:

set by codesys -

CAN1 Baudrate:

change|

set by codesys -
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4.2 Hinzufligen der CAN Schnittstelle

Uber die CODESYS Funktion “Gerat anhangen® (eng. “Add Device”) muss zuerst eine CAN Bus Schnittstelle an das SPS-Gerét
im CODESYS Projekt angehangt werden.

D i -
S * X [ Add Device
=5 Untitleds (=]
= ﬁ Device (Berghof MXE Control) | me  CANbUS
=Bl PLC Logic & Cut
. - o Action
=L} Application Copy | ]
m Library Manager Paste [@ Append device (7) Update device
PLCPRG (PRG) % p
- elete -
= @ Task Configuratio Etring for a fulltext search Vendor @
g @ MairTask Refactoring Y | Name Vendor
& pLc_PRE Properties... + (] Miscellaneous
‘9 Add Object v 1= [ Fieldbuses

R = CAN CANbus

— older.. m CAMbus 35 - Smart Software Solutions GmbH

| Add Device... | ﬂj NetX CANbus 35 - Smart Software Solutions GmbH
Update Device... + BﬁEH‘uerCAT

(7" Edit Object + - HE Ethernet Adapter
Edit Object with... == EtherNet/IP

) . +- fat HomesBuilding Automation

Edit IO mapping . K28 Modbus

4.3 Konfiguration der CAN Schnittstelle

Mit einem Doppelklick auf die neu hinzugeftigte CAN Bus Schnittstelle kdnnen Sie die Konfiguration 6ffnen.
Wahlen Sie unter Netzwerk (eng. ,Network“) dasselbe CAN Interface wie in der Webkonfiguration ausgewahlt wurde und setzen
sie die Baudrate fiir das Netzwerk.

Devices - 3 0% ﬁ CAllbus X
=23 Uniitled' !
= m Device (Berghof MX6 Contral) General General
=B PLC Logic
=} Application Log Network 0 : c n N
:‘f;i;YRZa(;:E(I:)F CANbus Parameters Baudrate (kbit/s) 250 -

= @ Task Configuration
= @ MairTask
&) PLC_PRG
[ canbus (CANbus)

CANbus IEC Objects
Status

Information
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4.4 Hinzufigen des CANOpen Manager

Danach kann der der CANOpen Manager an die CAN Bus Schnittstelle angehangt (eng. ,Add device®) werden.

Devices -~ 0 X - i
=5 Untitied? E] [ Add Device
= ﬂ'i Device (Berghof MX& Control)
N
=10 PLC Logic ame
=1L} Application Action
m Library Manager @ Append device () Insert device (7) Update device
PLC_PRG (PRG)
=-[## Task Configuration String for a fulltext search Vendor | <All vendaorss>
F oY :
= %mﬂask Name Wendor
PLC_PRG
ﬂj CANbus (CANbuS) = = ﬂ'i Fieldbuses
Lz LS .
=/ &ifl CANopen

& Cut y

! =/ &Il CAMopenManager

Copy .

I m CAMNopen_Manager 35 - Smart Software Solutions GmbHI

Paste |2l CAMopen_Manager_FOT 35 - Smart Software Solutions GmbH

¥ Delete A canopen_Manager SIL2 35 - Smart Software Solutions GmbH
Refactoring 5 ) m CANopen_Manager_SoftMation 35 - Smart Software Solutions GmbH

+ - &R Local Device
Properties... + = DeviceMet
ar

Add Object s 18

) Add Folder...

| Add Device..
Insert Device...
Disable Device

4.5 Konfiguration des CANOpen Manager

Mit einem Doppelklick auf den neu hinzugefigten CANOpen Manager kdnnen Sie die Geratekonfiguration 6ffnen.
Prifen Sie ob die eingestelle Node ID auf3erhalb des Bereichs Ihrer CANOpen Geréte liegt. Prifen Sie auch ob Ihre CANOpen
Gerate Heartbeat Consuming unterstitzen oder ob diese einen CAN Sync benétigen und stellen Sie Einstellungen im CANOpen

m CANopen_Manager X

General
General
Common.CANbus Parameters Node ID 127 $ [ Check and Fix Configuration... ] cn Nop@m
Log [¥] Autostart CANopen Manager Polling of optional slaves
CANopen If0 Mapping start Slaves NMT error behaviour |Restart Slave v]

NMT start all (if possible)
CANopen IEC Objects
Guarding

Stat
arus Enable heartbeat producing

Informatian Node ID 127 =
Producer time (ms) 200 =
SYNC TIME

[] Enable SYNC producing
COB ID (Hex) 16% |80
Cycle period (ps) 1000
Window length (ps) 1200

[ Enable SYNC consuming
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4.6 Hinzufigen eines CANOpen Gerates

Mit der Funktion “Gerat anhangen (eng. “Add Device”) auf den CANOpen Manager ist es nun mdéglich, lnre CANOpen-Geréte
anzuhangen. Bitte beachten Sie, dass Ihre CANOpen-Gerate nur in der Gerateliste erscheinen, wenn die zugehdrige Hardware-
Beschreibungsdatei (EDS) in CODESYS installiert wurde.

Devices + 0 X i
=5 untited: = [ Add Device
= ﬂj Device (Berghof MX6 Contral)
m Eﬂ PLC Logic Mame CDHD
=1L} Application Action
m Library Manager @ Append device () Insert device (7 Updi
PLC_PRG (PRG)
= @ Task Configuration String for a fulltext search Vendor E
= @ MainTask Mame
8] pLc_PRG [ ars2105Fs
=@ canbus (Canbus) [ ars2105MOL_SoftMotion
ﬂj CAMopen_Manager (CAMopen_Manager) m ARS2107 SoftMotion
Cut [ ars2302_softMotion
Copy [ 2\ ars23055E
Paste [ ars2305_softMotion
W Delete [ ars2310_SoftMotion
Refactoring , [ ars23200 SoftMation
[ ars2320_SoftMotion
Properties... [ ars2340_softMotion
Add Object [ ars2380W _SoftMation
) Add Folder... % :fisﬂz-ﬂcjl
| Add Device... | i oL 4102
Insert Device... [ 8L 4104
Scan For Devices... [ cnik_sofmotion
Disable Device _@ COHD ]
Update Device... | ]
_-T Edit Object up by category || Display all versions (For experts anly
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4.7 Konfiguration des CANOpen Geréates

Mit einem Doppelklick auf das neu hinzugefiigte CANOpen Gerat kdnnen Sie die Geratekonfiguration éffnen.
Priifen Sie ob die eingestelle Node ID zum Gerét passt und friifen Sie weitere Einstelltungen wie z.B. die Optionalitat des Geraten
im CAN Bus und aktivieren Sie das Node Guarding oder Heartbeat Consuming zur Geréateliberwachung.

Devices * 3 X m CDHD X
=5 Unstleds
= m Device (Berghof MX6 Control) General General
=l PLC Logic
§ NodeID |1 = | SDO Channels (12 active] ~
=€} Application PDOs | [ as ) CA NC}Q@Q
m Library Manager ) ) )
Enable expert settings [T] Optional device
PLC_PRG (PRG) TBEE
5 @ Task Configuration . [ Enable SYNC producing  [] No initialisation Reset node Sub:001 -
og
= @ MainTask
Guardin
@ PLC_PRG CANopen Parameters g
=i canbus {CANbus) Enable nodeguarding Enable heartbeat producing
=-[{] CANopen_Manager (CANopen_Manager) CANopen Ij0 Mapping
m COHD (CDHD) Guard time (ms) 0 = Producer time (ms)  |200 =
CAN IEC Object: ife ti
open jects Life time factor 0 [ _," Heartbeat consuming (1/3 active) ]
Stati
aus Emergency (EMCY) TIME
Infarmation Enable emergency (EMCY) Enable TIME producing
COBID SMODEID+16#80 COBID (Hex) 16# (100
Enable TIME consuming
Checks at Startup
Check vendor ID [ Check product number [ Check revision number

Wiederholen Sie das Hinzufiigen und Konfigurieren von CANOpen-Geraten, bis die Geratekonfiguration in CODESYS mit der
tatsachlichen Hardwarekonfiguration, die an die SPS angeschlossen ist, Gibereinstimmt. Wenn dies geschehen ist, laden Sie das
Projekt auf die SPS herunter und starten Sie die Anwendung

lhre Ansprechpartner erreichen Sie unter:
Vertriebsteam | T +49.7121.894-131 | controls@berghof.com

Berghof Automation GmbH | Arbachtalstraf3e 26 | 72800 Eningen | www.berghof-automation.com
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